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Volitelné pfisluSenstvi, které neni obsazeno v baleni miZzete nalézt na tomto webu: www.niceforyou.com

Na nasledujicich stranach jsou pomoci obrazku s textem popisovany hlavni faze instalace systému (rozdéleno
do jednotlivych krokd): Krok A = prohlidka =»Krok B = instalace =Krok C = zapojeni =»Krok D = oZiveni

systému kvalifikovanym elektrotechnikem = Krok E = programovani.
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Po pfipojeni vSech komponenta sady a pred

uzavienim krytu prevodového motoru (obr. 9) je
mozné pfipojit dalsi (volitelné) komponenty, které
nejsou soucasti této sady.

OzZiveni systému, viz kapitola 5.

I Oziveni systému musi byt provedeno vyhradné kvalifikovanym elektrotechnikem.

PROGRAMOVANI SYSTEMU, viz kapitola 6.
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1 VSEOBECNE VYSTRAHY: BEZPEGNOST - INSTALACE — POUZITI (original v italsting)

VYSTRAHA Dulezité bezpeénostni pokyny. DodrZujte vS§echny pokyny, protoZze nespravnd instalace muze zpusobit vazné Skody.
VYSTRAHA Dulezité bezpeénostni pokyny. Pro zajisténi osobni bezpeénosti je dllezité dodrzovat tyto pokyny. Tyto pokyny si
uschovejte.

= Pred zahajenim instalace si prectéte “Specifikace vyrobku”, zefména, zda je tento vyrobek vhodny pro automatizaci vaSeho zafizeni.
Pokud tomu tak neni, instalaci NEPROVADEJTE.

* Vyrobek se nesmi pouzivat, dokud nebyl fadné uveden do provozu — viz kapitolu “Testovani a uvadéni do provozu”.

VYSTRAHA Podle nejnovéjSi evropské legislativy musi implementace vyhovovat pfFisluSnym harmonizovanym normam a
nafizenim pro strojni zafizeni. Podle téchto pfedpist musi byt instalaéni prace na pfipojeni k elektrické siti, testovani
zafizeni a Udrzba provadény vyluéné kvalifikovanym a zkuSenym technikem.

* Pred zahgjenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda jsou vSechny dily systému v dobrém technickém stavu a zda jsou vhodné pro zamyslené pouZziti.
« Vyrobek neni ur€en pro pouZiti osobami (v€etné déti) se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi schopnostmi, ani osobami, které
nemaji zkuSenosti nebo nejsou s funkci vyrobku seznameny.

« Déti si v blizkosti zafizeni nesméji hrat.

* Nedovolte détem hrét si s ovladacimi prvky vyrobku. Dalkové ovladani uchovavejte mimo jejich dosah.

VYSTRAHA Aby se predeslo jakémukoli nebezpeci plynoucimu z neimysiného zapnuti, nesmi byt tento spotfebi€ napéajen pres externi
spinaci zafizeni, jakym je ¢asovy spinac.

« Do obvodu napajeni musi byt pfipojen odpojovaci prvek (neni soucasti dodavky) s mezerou mezi kontakty v odpojeném stavu podle kategorie lIl.

* S vyrobkem zachézejte pfi montazi opatrné, dbejte na to, aby nedoslo k jeho pomackéani, naraziim, paddm nebo kontaktu s kapalinami
jakéhokoliv druhu. Vyrobek uchovavejte mimo dosah zdroju tepla a otevieného ohné. Nedodrzeni vySe uvedenych pokynd mdze mit za
nasledek jeho poSkozeni nebo vySsi poruchovost. Pokud k tomu dojde, okamzité zastavte instalaci a kontaktujte zédkaznicky servis.

* Vyrobce neruci za Skody na majetku, vécech nebo za zranéni vznikla nedodrzenim navodu k montazi. V takovych pfipadech se zaruka na
vyrobek stava neplatnou.

- Uroven emisi akustického tlaku zvuku je niz&i nez 70dB(A).

- Cisténi a udrzbu zafizeni nesmi provadét déti (pokud nejsou pod trvalym dozorem).

e Pred zdsahem do systému (Udrzba, ¢isténi) vzdy odpojte vyrobek od sité.

* Systém pravidelné kontrolujte, zejména vSechny kabely, pruziny a podpéry. Pfi kontrole se zaméfujte na pfipadné nevyvazenosti, opotfebeni

nebo posSkozeni. PoSkozené ¢asti, pokud mozno, vyménujte za nové. Pokud je systém ve Spatném technickém stavu, mize dojit ke hmotnym
Skodam nebo k drazu.

* Obalové materialy vyrobku musi byt zlikvidovany v souladu s mistnimi environmentalnimi pfedpisy.
* P¥i pohybu brany v blizkosti fidicich prvkd se nesmi v blizkosti brany pohybovat Zadné osoby.
« P¥i provadéni manévru davejte pozor na systém brany a udrzujte vSechny pritomné v bezpecné vzdalenosti, dokud neni pohyb dokoncen.
* Systém nepouzivejte, pokud na ném nékdo pracuje. Nez zacnete provadét jakoukoli praci, odpojte napajeni.
BEZPECNOSTNI POKYNY PRO INSTALACI
* Pred instalaci motoru zkontrolujte, zda jsou vSechny mechanické komponenty v dobrém technickém stavu, zda jsou spravné vyvazené a zda
se brana pohybuje spravnym smérem.
* Pokud je systém vybaven dvefmi pro chodce, musi byt instalovano zafizeni zabranujici chodu motoru pfi otevieni téchto dvefi.
* Ujistéte se, Ze jsou ovladace brany v bezpecné vzdalenosti od pohyblivych ¢asti a Ze je od nich dostate€¢ny rozhled na tyto ¢asti. Pokud
neni pouzit voli¢, mély by byt ovladace instalovany nejméné 1,5m nad terénem a nesmi byt pfistupné nepovolanym osobam.

« Pokud je otevfeni brany Fizeno systémem pozZarni ochrany, ujistéte se, Ze jsou okna o rozmérech vétSich nez 200mm zavfena pomoci Fidicich
prvkd.

* Béhem manévra se vyhnéte jakymkoli kontaktim mezi pohybujicimi se a pevnymi ¢astmi.
* V blizkosti prvku pro manuélni ovladani brany umistéte trvaly Stitek.
* Poinstalaci motoru se ujistéte, Ze cely systém véetné jeho bezpecnostnich prvki funguje spravné.




? POPIS VYROBKU A UGEL JEHO POUZITI

Zafizeni v této sadé a jeho volitelné pfisluSenstvi je souc¢asti domovniho automatizovaného systému Nice Home a je uréeno pro automaticky

pohon posuvnych bran pro bytové ucely.

uvedeno ve specifikaci, neni dovoleno.

3 INSTALACE

Krok A" Krok B
@

I

A POZOR! —Jakykoli jiny zpsob pouZiti systému, ktery zde neni specifikovan nebo jeho pouZiti v jiném okolnim prostfedi, nez je

Sada sestéava z elektrického servomotoru pro stejnosmeérné napéti 24V. Tento motor mé zafizeni pro mechanické uvolnéni klicem, diky némuz je
mozné branou pfi vypadku napajeni pohybovat ruéné. Servomotor je vybaven fidici jednotkou, kterd oviadéa cely automaticky systém brény.
Pro komunikaci se poziva shérnice ECS (jeden dvouzilovy kabel).
Ridici jednotka m(Ze byt napajena napétim 230VAC nebo z fotovoltaického systému SOLEKIT Fady Nice Home. PFi napéjeni ze sité mdZe byt pro
zalohovani pouZita baterie (mod. PR100 — volitelné prisluSenstvi). Diky této baterii miZe systém po vypadku napajeni proveést jesté nékolik manévra.

A Ur¢€ita zafizeni a pFisluSenstvi uvedena v tomto navodu jsou volitelna a nejsou soucasti sady.
Koncové dorazy nejsou souééasti sady a nepatfi do sortimentu produktové fady Nice Home.
Pro vice informaci viz produktovy katalog Nice Home nebo webové stranky www.niceforyou.com

3.2 - MEZE POUZITi VYROBKU

hloubeni zékladu pro priichod kabelaze.

Model
Typ vyrobku

2. Ujistéte se, ze odhadovana zZivotnost zafizeni odpovida vaSim pozadavkam (odstavec 2.5).
3. Ujistéte se, Ze budou respektovana veSkera omezeni, podminky a vystrahy uvedena v tomto navodu.

3.3 - TECHNICKA SPECIFIKACE VYROBKU

| FiLo4ooC

3.1- OVERENi VHODNOSTI SYSTEMU PRO ZVOLENOU BRANU A OKOLNi PROSTREDI

» Ujistéte se, Ze mechanické struktura brany vyhowvuje pro automatizaci a brana odpovida platnym predpisum. Technické Udaje jsou uvedeny na
Stitku brany. Tento systém nesmi byt pouzivan pro automatizovani bran, které nejsou dostate¢né pevné a bezpe€né. Automatizaci neni mozné
odstranit problémy zpGsobené nevhodnou instalaci brany nebo jeji Spatnou udrzbou.

* Rucné presurite kiidlo brany obéma sméry (otevrit / zavfit) a ujistéte se, Ze pfi jeho posunu po celé draze nedochazi k nerovhomérnostem ve
tfeni (kfidlo by mélo klast po celé draze stejny odpor).

« Pokud jsou soucasti brany i dvefe pro chodce, ujistéte se, Ze nebrani pohybu brany. Pokud je to tfeba, nainstalujte vhodné blokovani.

* Rucné presurite branu do zaviené polohy — brana musi zistat v této poloze a nesmi se samovolné pohybovat.

» Ujistéte se, Ze pfi provozu brany nehrozi jeji vykolejeni z mechanického vedeni.

» Ujistéte se, Ze je v okoli servomotort dostate¢ny prostor pro provedeni manualniho uvolnéni.

» Ujistéte se, ze jsou podklady pro razné soucasti systému dostatec¢né pevné, aby byla zajiSténa jejich spolehliva funkce a nemohly se uvolnit.

« Pro instalaci fotobunék zvolte rovny podklad, ktery zaruéuje jejich spolehlivé pfifazeni obou jejich ¢asti (vysilaci a pfijimaci - TxaRXx).

Pred zapocetim instalace provedte nasledujici kontrolu a ovéfte vhodnost pouZziti vyrobku podle odstavce 3.3 - Technické charakteristika vyrobku:
1. Zkontrolujte, zda jsou rozméry a hmotnost kfidla brany v nasledujicich mezich:
FILO400C: maximalni délka 5,5 m; maximalni hmotnost 400 kg
FILO600C: maximalni délka 7 m; maximéalni hmotnost 600 kg
Zkontrolujte celkové rozméry servomotoru (obr. 2). Poznamka - tato mérfeni slouzi také jako reference pro vypocet pozadovaného prostoru pro

| FILOG00C

Elektromechanicky servomotor pro automaticky pohon bran a dvefi s integrovanou fidici
jednotkou a radiovym pfijimacem pro dalkové ovladaée ECCOS5 (rtizné modely)

Pouzita technologie

Servomotor 24VDC, pfevodovka se Sroubovymi pfevody, mechanismus pro manualni uvolnéni.
Uvnitf servomotoru je instalovan transformator, ktery sniZuje sitové napéti na jmenovité
napéti 24 V pouZivané v celém automatizaénim systému.

Spickovy kroutici moment 10Nm 13Nm
Jmenovity kroutici moment 3,5Nm 5,2Nm
Rychlost (bez zatéze) 0,30m/s 0,20m/s
Rychlost pfi jmenovitém krouticim momentu 0,20m/s 0,15m/s

Maximalni provozni zatizeni

24 cykil za hodinu pii 55°C (40 cyklt pfi 25°C)

11 eyklt za hodinu pfi 55°C (20 pii 25°C)

Maximalni doba kontinualniho provozu

30 minut

15 minut

Meze pouziti

Zafizeni je moZné pouZit pro brany o
hmotnosti do 400kg a délce do 5,5m.

Zafizeni je moZné pouZit pro brany o
hmotnosti do 600kg a délce do 7m.

Napajeni FILO400C/FILO600C

230V (+10% —15%) 50/60Hz

Maximalni pfikon

370W

| 420w

Zalozni napajeni

NavrZeno pro zalozni baterie PR100

Vystup pro vystraznou lampu

Zarovka 12V (max. 21W)

Vystup sbérnice ECS

fotobunék).

Jeden vystup pro max. 10 jednotek sbérnice ECS (1 jednotka ECS odpovida spotfebé paru




Vstup SbS (krokovani)

Pro kontakty typu NO — v klidu rozepnuté (sepnutim kontaktu se spousti pfikaz krokovani).

Vstup Stop

Pro kontakty typu NO — v klidu rozepnuté a pro kontakty s odporem 8,2kQ. Nebo pro kontakty
typu NC — v klidu sepnuté s rozpoznavanim ,normalniho* stavu (jakakoli zména proti
ulozenému stavu spusti pfikaz Stop).

Vstup radiové antény

Kabel RG58 nebo obdobny typ kabelu s impedanci 50Q.

Maximalni délky kabelt

Pro sitovy napajeci kabel: 30m, vstupy a vystupy: 20m, anténni kabel: doporu¢en kratSi nez
5m (viz poznamky k minimalnimu prarezu a k typu kabelu).

Okolni provozni teplota -20°C ... +55°C
Montéaz -
Ochrana krytim P44

Rozmeéry / hmotnost

248 x 216 vyska 305 mm/ 7,5 kg 248 x 216 vyska 305 mm/ 7,5 kg

Déalkové ovladani

Vysilate ECCOS, fidici jednotka mize piijimat jeden nebo vice nasledujicich pfikazud:
krokovani (step-by-step ,SbS*) — Céste¢né otevieni — Pouze otevieni — Pouze zavreni.

Kapacita paméti

Az 250 vysilagu, pokud jsou uloZzeny v Modu 1, 250 tlagitek, pokud jsou uloZzeny v Modu 2.

Dosah dalkového ovladaée ECCO5

Od 50 do 100m. Toto rozmezi se méni vlivem pfekazek nebo elektromagnetickych poruch. Je
také zavislé na pozici instalované pfijimaci antény ve vystrazné lampé.

Programovatelné funkce

Poloautomaticky nebo pIné automaticky cyklus. Funkce chodu motoru Pomalu nebo Rychle.
Volitelna doba pauzy béhem celého cyklu, nastavitelna na 10, 20, 40, 60 sekund.

Ctyfi nastavitelné rezimy funkce Céste&ného otevieni pro chodce.

Detekce prekazek podle sily motoru, citlivost nastavitelna ve 4 stupnich.

Funkce krokovani (ShS). Ctyfi reZimy mozného nastaveni.

Automatické funkce programu

Automaticka detekce zafizeni pfipojenych na vystup sbérnice ECS.
Automatické detekce typu zafizeni pro zastaveni - Stop (kontakt NO, NC nebo odpor 8,2kQ).
Automatické detekce délky brany a kalkulace bod zpomaleni.

Pozn.: Z divodu zlepSovani kvality vyrobku si spoleénost NICE S.p.A. vyhrazuje kdykoli, v jakémkoli pfipadé a bez pfedchoziho upozornéni

pravo na Upravy technické specifikace. Vyrobce ruci za funkénost vyrobku a za jeho pouzitelnost pro dany Ucel. VeSkera technicka specifikace
se vztahuje k pracovni teploté 20°C.

3.4 - PRED ZAPOCETIM INSTALACE
S pomoci obr. 3 stanovte pfibliznou instalaéni polohu kazdého ze zafizeni systému. RGzné dily systému se umistuji podle norem a pozadavki
uzivatele. Pfipravte si potfebné nafadi a vybaveni pro praci. Ujistéte se, Ze jsou tyto pfedméty v dobrém stavu a Ze vyhovuji pro né platnym
predpisum.
Kladeni elektrickych kabelt:
1. Naobr. 2 vyhledejte pfipojeni komponentt systému k fidici jednotce a které svorky jsou pro toto pfipojeni ureny.

A Ke sbérnici ESC mohou byt pfipojena pouze zafizeni pouZzivajici tuto technologii.

Sbérnice ECS umoziiuje pfipojeni vétSiho mnozZstvi zafizeni na
jeden dvouzilovy kabel.

Propojeni mezi zafizenimi maze byt v konfiguraci ,kaskada“, ,hvézda"
nebo v kombinaci téchto zapojeni.

kaskada hvézda kombinace

2. Naobr. 2 je uvedeno umisténi kabelaze v okolnim prostfedi (doporucuje se nakreslit si zakaznikovo konkrétni rozloZeni na
papir tak, aby byly spInény uvedené podminky a potom podle tohoto vykresu postupovat).

3. S pouzitim TAB. 2 vyberte vhodny typ kabelu: A Délka kabelu nesmi prekraéovat uvedené maximum.

TABLE 1 - Typy kabel (viz obr. 3)

Obvod Prarez/typ kabelu Maximalni dovolené délka
A | Napdjeci pfivod 230VAC, 50/60Hz 3 x1,5mm? (neni soucasti dodavky) 30m *
B | Vystup pro vystraznou lampu 2 x 0,5mm? 20m
C | Radiova anténa Stinény kabel RG58 20m (doporuc¢eno < 5 m)
D | Sbérnice ECS - vstup/vystup 2 x 0,5mm? 20m **
E | Vstup pro funkci Stop 2 x0,5mm? 20m **
F | Vstup pro SbS(krokovani) 2 x0,5mm? 20m **

* Pouziti napajeciho kabelu delSiho nez 30m je mozné, pokud se zvySi jeho prafez (konzultujte toto zvétSeni s odbornikem). V blizkosti
zafizeni potom musi byt provedeno uzemnéni.

** Pro sbérnici ECS, funkci Stop a vstup SbS je mozné pouzit jeden spole¢ny vicezilovy kabel s prdfezem zil 4x0,5mm?. Napfiklad: funkce Stop
a SbS mohou byt pfipojeny na voli¢ KS100 a mohou tedy byt vedeny jednim kabelem.

POZOR! - Pouzité kabely musi byt vhodné do prostredi, ve kterém jsou instalovany. Priklad: kabel typu HO3VV-F je uréen pro
vnitni prostfedi. Kabel typu HO7RN-F je uréen pro venkovni prostredi.




3.5 - INSTALACE SERVOMOTORU FILO, model 400C/600C

PN PE

oo

13.

14.

15.

16.

17.

13.

14.

15.

A «VSechny instalaéni a drzbové prace musi byt provadény pfi vypnutém napéajeni. Pokud je instalovana zalozni baterie, musi
byt také odpojena.
* Nespravna instalace mize mit za nasledek vazné fyzické zranéni osob, které na zafizeni pracuji nebo je pouzivaji.
*Pfed prvnim spusténim systému je nutné provést kontrolu podle odstavce 3.1.
* Pro spravnou funkci systému je nutné instalovat mechanické dorazy koncovych poloh (tyto dorazy nejsou soucéasti dodavky)
na zemi nebo na sténé. Tyto dorazy musi byt umistény v krajnich polohach pro otevieni a zavieni brany.

Pokud je nutné instalovat hfebenovou ty¢, viz parametr 3.5.1
Pokud je hfebenova ty€ jiz nainstalovana, viz parametr 3.5.2

3.5.1- INSTALACE S MONTAZi HREBENOVE TYCE (obr. 4)

Podle provedeného méfeni umisténi motoru zvolte misto pro zéklad (faze 01 - obr. 4).

Vykopejte otvor pro kabelové potrubi a pro zaklad (faze 02- obr. 4). Trubky nechte pfe€nivat o 40cm.

Pripravené potrubi s otvorem pro zéklad vylijte betonem (faze 03 - obr. 4).

— Nainstalujte dva kotevni Srouby do zékladu. Dvéma maticemi upevnéte podkladni desku (faze 04 - obr. 4).

- Kabelové trubky zajistéte tak, aby vyustovaly do otvoru pod servomotorem (faze 04 - obr. 4).

Pockejte, az beton vyzraje (faze 05 - obr. 4).

Jakmile je beton dostate¢né tvrdy (po nékolika dnech), demontujte dvé horni matice a upevnéte je k servomotoru (faze 06 - obr. 4).
Upevnéte oba mechanické dorazy (nejsou soucasti dodavky) podle faze 07 - obr. 4.

Demontujte kryt servomotoru (faze 08 - obr. 4).

Upravte délku kabelovych trubek podle potfeby (20/30mm) a umistéte servomotor na podlozku (faze 09 - obr. 4).

. Servomotor manuéalné uvolnéte (faze 10-obr. 4).
. Namontujte podloZky a samozajiStovaci matice (souc¢ast dodavky). Matice nedotahujte nadmérnou silou (faze 11 - obr. 4). Ujistéte

se, Ze je motor i brdna rovnobézné a pevné dotahnéte matice.

. Pripravte si podlozku 2—-3cm aVozte ji pred mechanicky doraz. (faze 12 - obr. 4). Potom ruéné posurite branu proti tomuto

mechanickému dorazu, az brana dosedne na tuto podlozku.

K pastorku servomotoru instalujte prvni ¢ast hfebenové tyce (faze 13 - obr. 4). A POZOR! — Mezi pastorkem a ozubenou tyci
ponechte 1-2mm mezeru (tuto podminku dodrzte u vSech ¢asti tyce), aby nebyl pastorek a hfidel servomotoru mechanicky neimérné
zatézovan vahou brany. Ozubena ty€ musi precnivat o nékolik centimetrd svislou osu pastorku.

Provedte instalaci ostatnich ¢asti hfebenové ty€e. Jakmile je ty¢ usazena k pastorku, oznacte si otvory pro vyvrtani pfipeviiovacich
Sroubu. Tento postup opakujte pro vSechny dily tyCe (faze 14 - obr. 4).

Pokud posledni dil ty¢e pfesahuje branu, zkratte jej (faze 15 - obr. 4). A Ty€ nesmi branu presahovat.

Pripravte si podloZzku 2—3cm a voZte ji pred mechanicky doraz. (faze 16 - obr. 4). Potom ruéné posunte branu proti tomuto
mechanickému dorazu, az brana dosedne na tuto podloZzku. Pfi pohybu brany kontroluite, jestli se pastorek pohybuje rovnomeémé po celé délce
tyce.

Servomotor manuélné zajistéte (faze 17 - obr. 4).

V tomto okamZiku je mozné instalovat prisluSenstvi, které patfi k systému: fotoburiky PH200 - par. 3.6 (obr. 6), vystraznou lampu FL200 -
par. 3.7 (obr. 7). Pfipadnou instalaci volitelného pfisluSenstvi provedte v souladu s dokumentaci tohoto zafizeni.

3.5.1 — INSTALACE S JIZ NAMONTOVANOU HREBENOVOU TYEI (obr. 5)

A Pozor: — Pred upevnénim servomotoru se ujistéte, Ze instalovana hfebenova ty¢ odpovida pastorku

servomotoru. Ujistéte se, Ze je vzdalenost mezi po sobé jdoucimi zuby tyée 12mm.

Podle provedeného méfeni umisténi motoru zvolte misto pro zéklad (faze 01 - obr. 5).

Vykopejte otvor pro kabelové potrubi a pro zaklad (faze 02- obr. 5). Trubky nechte pfe¢nivat o 40cm.
PFipravené potrubi s otvorem pro zéklad vylijte betonem (faze 03 - obr. 5).

— Nainstalujte dva kotevni Srouby do zékladu. Dvéma maticemi upevnéte podkladni desku (faze 04 - obr. 5).

- Kabelové trubky zajistéte tak, aby vyustovaly do otvoru pod servomotorem (faze 04 - obr. 5).

Pockejte, az beton vyzraje (faze 05 - obr. 5).

Jakmile je beton dostate¢né tvrdy (po nékolika dnech),demontujte dvé horni matice a upevnéte je k servomotoru
(faze 06 - obr. 5).

Upevnéte oba mechanické dorazy (nejsou sou¢asti dodavky) podle (faze 07 - obr. 5).

Demontujte kryt servomotoru (faze 08 - obr. 5).

Upravte délku kabelovych trubek podle potfeby (20/30mm) a umistéte servomotor na podloZku (faze 09 - obr. 5).

. Servomotor manuéalné uvolnéte (faze 10-obr.5).
. xlmontujte podlozky a samozajistovaci matice (sou¢éast dodavky). Matice nedotahujte nadmérnou silou (faze 11 - obr. 5).

Ujistéte se, Ze je motor i brana rovnobézné a pevné dotahnéte matice.

. Pripravte si podlozku 2—3cm a Vozte ji pred mechanicky doraz. (faze 12 - obr. 5). Potom ru¢né posunte branu proti tomuto

mechanickému dorazu, az brana dosedne na tuto podlozku.

K pastorku servomotoru instalujte prvni ¢ast hfebenové tyce (faze 13 - obr. 5). POZOR! — Mezi pastorkem a ozubenou ty¢i ponechte
1-2mm mezeru (tuto podminku dodrzte u vSech ¢asti tyce), aby nebyl pastorek a hfidel servomotoru mechanicky neimérné zatézovan
vahou brany. Ozubené ty€ musi precnivat o nékalik centimetri vzhledem ke svislé ase pastorku.

Pripravte si podloZzku 2—3cm a VoZte ji pfed mechanicky doraz. (faze 14 - obr. 5). Potom ruéné posunte branu proti tomuto
mechanickému dorazu, aZ brana dosedne na tuto podloZzku. Pfi pohybu brany kontroluite, jestli se pastorek pohybuje rovnomeémé po celé délce
tye.

Nakonec dejte branu do poloviny jeji drahy (mezi dva limitni spinace) a servomotor manuélné zajistéte (faze 15 - obr. 5).




V tomto okamzZiku je mozné instalovat prisluSenstvi, které patfi k systému: fotoburiky PH200 - par. 3.6 (obr. 6), vystraznou lampu FL200
-par. 3.7 (obr. 7). Pfipadnou instalaci volitelného pfisluSenstvi provedte v souladu s dokumentaci tohoto zafizeni.

3.6 - INSTALACE FOTOBUNEK model PH200 (obr.6a-6b) PH200

Fotobunky Ize namontovat na sténu, jak je popsano nize (obr. 6a), nebo dovnitf servomotoru (obr. 6b), viz navod k pouziti fotobunék.
A Kazdou z fotobunék instalujte do vy&ky 40/60cm nad terénem. « Instalujte fotobufiky proti sobé na protilehlych stranach
monitorované zény. ¢ Fotobunky instalujte v co nejmensi mozné vzdalenosti od brany (maximalni vzdalenost je 15cm) « Pfivodni
kabely musi byt chranény instalaéni trubkou. « Vysilaci fotobunka (TX) musi byt nasmérovana presné proti fotobunce pfijimaci
(RX) — maximalni nepfesnost nasmérovani 5°.

Pro instalaci viz obr. 6a-6b.

® FLo00

3.7 - INSTALACE VYSTRAZNE LAMPY model FL200 (obr. 7)

Avystrainé lampa musi byt umisténa v blizkosti brany na viditelném misté. Pfipevnéni je mozné k horizontélni i vertikalni podlozce.
P¥i pfipojeni neni nutné dodrzovat polaritu pfivodu. Kabel k anténé musi byt pfipojen podle obr. 8 (stinéni a stfedni vodic).
Lampa musi byt umisténa v blizkosti brany na jasné viditelném misté. MGze byt upevnéna na vodorovny nebo svisly povrch.
Pro instalaci viz obr. obr. 7.

4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

4.1 - ELEKTRICKE PRIPOJENI K RIDICi JEDNOTCE (obr. 8)

1. Pouzijte pryzové prichodky a pfipojte kabely od rdznych zafizeni (faze 01 - obr. 8). Kabely nechte minimalné 40-50 cm dlouhé
a zajistéte kabelovymi stahovacimi paskami (faze 02 - obr. 8).

2. Pripojte externi komponenty v systému (voliteIné - nejsou soucasti baleni) (faze 03 - obr. 8): S vyjimkou stinéného anténniho
kabelu neni nutné dodrzovat polaritu. Pro pfipojeni anténniho kabelu viz obr. 8

4.2-PRIPOJENI NAPAJENI
A POZOR! — Trvalé pfipojeni systému k elektrické siti nebo nahrada dodavaného kabelu MUSI byt provedena vyluéné kvalifikovanym
elektrikafem a v souladu s platnymi normami a nasledujicimi instrukcemi.
* Pro provozni testy systému pouZijte dodany kabel a zasurite zastréku do elektrické zasuvky. Pokud je zasuvka prilis daleko od zafizeni, mGze
byt v této fazi pouzit prodluzovaci pfivod.
* Béhem faze testovani a uvadéni do provozu je nutné trvale pripojit fidici jednotku k sitovému napéjeni. Pro pfipojeni kabelu k Fidici jednotce
servomotoru postupujte podle pokynud nize:
1. Ujistéte se, Ze je zastr¢ka servopohonu zasunuta do zasuvky na sténé.
2. Odpojte napajeci kabel servomotoru (obr.10).
3. Nahradte pfivodni kabel trvalym pFipojenim.
4. Pfipojte napajeci kabel servomotoru (obr. 11).
5. Dotéhnéte vyvodku kabelu.
6. Pred opétovnou montézi krytu servomotoru (obr. 9) je mozné naprogramovat fidici jednotku (viz kapitolu 5).




5 PROGRAMOVANI

5.1-TLACITKA NA RIDICI JEDNOTCE
Ridici jednotka ma tfi programovaci tlagitka a odpovidajici LED:

Tlac¢itka P1, P2, P3, P4 aLEDsL1,L2,L3, L4 (obr.12)
P1 = pfikaz Krokovani

P2 = volba rychlosti - pomalu/rychle (par. 5.6.5.1)’ o ( =) [|e2 #2| o) ¥>>| SES
P3 = volba provozniho cyklu - poloautomaticky/automaticky (par.
5.6.2) P4 P3 P2 P1

P4 = ukladani radiovych vysilacl do paméti

5.2 - KONTROLA PO INICIALIZACI

Po zapnuti fidici jednotky je tfeba provést nékolik jednoduchych kontrol:

1. V zavislosti na montézni poloze servomotoru (vpravo nebo vlevo od brany) pfepnéte voli¢ podle obr. 13, ¢imz ur€ujete smér otevirani brany.
2. Nafidicijednotce (obr. 14) zkontrolujte LED sbérnice ECS (LED by méla blikat 1x za sekundu).

3. Kontrola fotobunék Tx aRx (obr. 15). Zkontrolujte, jestli blikd LED SAFE: Zpusob blikani neni pfi této kontrole dllezity (zavisi na dalSich
faktorech). LED vSak nesmi byt trvale zhasnuta nebo trvale rozsvicena.

4. Pokud je vysledek testu netspésny, odpojte napajeni fidici jednotky a zkontrolujte zapojeni pfisluSnych okruhd. DalSi uzite€né informace najdete v
kapitole 9.9 a 10.

E + ® - 1 @ ® 5

= 1/
ECShus =& | =% [

— 0

5.3 - ULOZENI PRIPOJENYCH ZARIZENI DO PAMETI
Po dokonceni inicializaéni kontroly (odst. 5.2), je tfeba do Fidici jednotky ulozit zafizeni pFipojena ke shérnici ESC a ke vstupu Stop, aby je tato jednotka
rozpoznala.

1. Nafidicijednotce (obr. 16) stisknéte a pFidrzte tlacitko P2 na dobu miniméalné 3 sekund. Potom toto tlacitko uvolnéte.
2. Pockejte nékolik sekund, nez se dokongi faze ,uceni“ fidici jednotky.

3. Nafidicijednotce (obr. 17) musi po dokon&eni rozpoznavaci procedury trvale svitit LED Stop a LED L2 musi zhasnout. LED sbérnice ECS
musi blikat 1x za sekundu. Pokud LED L2 blik&, jedna se o chybu - viz kapitolu €. 10.

A Kdykoli je do systému doplnéna nebo odebrana fotobunka, je nutné znovu provést proceduru rozpoznavani pripojenych zafizeni.
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5.4 - UKLADANI DELKY BRANY DO PAMETI (otevirani a zaviranf)

zavirani.

Po rozpoznéni zafizeni (odstavec 5.3) je nutné, aby si Fidici jednotka zapamatovala délku kiidla brany, ktera se méfi od koncového spinace zavieni, az po
koncovy spinac¢ otevieni. Tato operace je také nutna pro vypocet bod zpomaleni a ¢aste€ného bodu pro ¢aste¢né otevieni.
1. Nafidicijednotce (obr. 18) stisknéte a uvolnéte tla¢itko P1: pockejte, aZ Fidici jednotka provede manévr otevirani az po koncovy spina¢
otevieni. Pouze v pfipadé, Ze NEDOJDE k otevirani, postupujte nasledovné: a) stisknéte a uvolnéte tla¢itko P1 - b) vypnéte napajeni fidici jednotky
- ¢) zménite nastaveni prepinace na fidici jednotce (obr. 19) - d) obnovte napdjeni Fidici jednotky - e) stisknéte a uvolnéte tlagitko P1.

2. Nafidici jednotce (obr. 19) stisknéte a uvolnéte tlacitko P1: pockeijte, aZ Fidici jednotka dokon&i manévr zavirani vrat az po koncovy spina¢
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spinace nebo pouze pro jeden), jak je zndzornéno na obr. obr. 21:

V pfipadé potfeby opakuijte stejnou operaci pro druhy koncovy spinac.

3. Nakonec provedte rlizné oteviraci a zaviraci manévry a ujistéte se, Ze se kfidlo brany zastavi nejméné 2-3 cm od mechanickych
doraz(i béhem faze otevirani i zavirani (obr. 20). Pokud tato vzdalenost neodpovida, maze byt upravena (pro oba koncové

1) Poslete prikaz na posunuti brany ke koncovému spinaci, ktery ma byt nastaven (otevfeni nebo zavreni) - 2) uvnitf servomotoru s
pomoci dodaného imbusového kli¢e nastavte Sroub (+ ... -) tak, aby brana dosahovala vzdalenosti 2-3 cm od mechanického dorazu.
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5.5 - UKLADANI PRVNIHO VYSILACE (DALKOVEHO OVLADACE)

ovlada¢ v Modu 1 - viz nasledujici proceduru.
Pro ulozeni dalSich ovladacl — viz odst. 9.3.

TAB. 1.
Vysila¢ ulozeny v Modu 1 mize ovladat pouze jeden automaticky systém.

A Pred spusténim procedury si prostudujte uvedené €asy jednotlivych procedur.
Tato procedura umoZzniuje sou¢asné ulozeni vSech tla€itek ovladace prostfednictvim automatického pfifazeni pfikazt podle nasledujici

Ridici jednotka obsahuje radiovy pfijimag signalu pro vysilae ECCOS5 (rtizné modely): Pfed provedenim zbyvajicich krokil je tfeba uloZit prvni




AB LED

TL. PFifazeny pfikaz — ]

T1 Krokovani / step-by step (SbS) - e 4 > [—Ts

T2 Casteené otevieni pro chodce A K& .

A A3 -

T3 Pouze otevieni T3 <) L) T4

T4 Pouze zavreni e —
— ]

T5 Vystup pro svitidlo 230V (zap/vyp)

Procedura ukladani

01. Na ridici jednotce (obr. 22) stisknéte a pridrzte tlacitko P4 na dobu 3 sekund. Jakmile se rozsviti LED L4, tlagitko uvolnéte.

02. Do 10 sekund od uvolnéni tohoto tlacitka stisknéte a pfidrzte na 3 sekundy jakékoli tlacitko na dalkovém ovladaci, ktery chcete ulozit do paméti
jednotky. Pokud je procedura ukladani ispésnd, zablika 3x LED L4 (na fidici jednotce).

03. Pro uloZeni dalSich ovladac(i opakuite do deseti sekund krok 02. Jinak se faze ukladani automaticky ukongi.

5.6 - ZAKLADNI NASTAVENI

5.6.1 -Volba rychlosti kFidla brany
Rychlost manévru otevieni a zavreni kfidla brany muze byt ve dvou stupnich pomalu nebo rychle. Nastavena volba je indikovana rozsvicenim nebo
zhasnutim LED L2 na Fidici jednotce — obr. 23:

Pokud LED L2 nesviti, je nastavena mala rychlost.

Pokud LED L2 sviti, je nastavena vySSi rychlost.
Postup nastaveni rychlosti brany
01. Pro zménu provozniho rezimu z pomalého na rychly a naopak (obr. 23) stisknéte a uvolnéte tlacitko P2.

5.6.2 - Volba provozniho cyklu brany

Jako provozni cyklus otevieni a zavieni brany muze byt nastaven bud'jednoduchy cyklus (poloautomaticky) nebo cely cyklus (automaticky).
Nastavena volba je indikovana rozsvicenim nebo zhasnutim LED L3 na Fidici jednotce — obr. 24:

Pokud LED L3 nesviti, je nastavena volba jednoduchého cyklu (poloautomaticky rezim) — prvnim stiskem tla¢itka ovladaCe se brana otevira a
zlistava oteviena, dokud neni zadan dalSi pfikaz (na zavreni).

Pokud LED L3 sviti, je nastavena volba celého cyklu (automaticky rezim) - prvnim stiskem tla¢itka ovladace se brana otevira a po uplynuti
nastavené Doby pauzy se zavira. Pro nastaveni Doby pauzy viz odst. 9.1.1.

Procedura vybéru pozadovaného cyklu
01. Pro zménu provozniho rezimu z poloautomatického na automaticky a naopak stisknéte a uvolnéte tlacitko P3 (obr. 24).

@ - | -

poloautomat automat

6 TESTOVANI A UVEDENi DO PROVOZU

A POZOR! — Systém musi byt testovan zkuSenym a kvalifikovanym technikem, ktery je zodpovédny za provedené testy a jejich
rozsah. PFi stanoveni rozsahu testli musi byt bran ohled na mozna rizika a musi byt dodrzeny vSechny platné pfedpisy. Zejména pak
pozadavky norem EN 13241-1, EN 12445 a EN 12453, kde jsou uvedeny metody testovani automatickych bran.

6.1-TESTOVANI

1. Ujistéte se, Ze jsou pfi testovani dodrzovany vSechny bezpeénostni zasady uvedené v kapitole 1 tohoto navodu.

2. Pomoci mistniho nebo dalkového ovladace zkontrolujte funkci otevirani a zavirani brany. Smér pohybu kfidel brany pfitom musi odpovidat
zadanému prikazu. Nékolikrat zkuste branu otevfit a zavrit. Jeji pohyb musi byt plynuly bez zasekavani a zvySeného treni.

Zkontrolujte funkci vSech bezpec&nostnich prvka (fotobunky, prvky sensitive edges — ochrana proti pfiskfipnuti, atd.). PFi aktivaci kteréhokoli
zafizeni na sbérnici ECS se musi rozsvitit pfislusna indikacni LED na Fidici jednotce. Tato LED v okamZziku aktivace zafizeni vyda delSi bliknuti,
¢imz potvrzuje, Ze Fidici jednotka informaci pfijala.

3. Pro otestovani fotobunék pouzijte kolik o priméru 5cm a délce 30cm, kterym preruSite neviditelny infracerveny paprsek mezi fotoburikami.
Tuto zkousku provedte nejprve na strané vysilaci TX, potom na strané pfijimaci RX a potom uprostfed mezi obéma fotoburikami. Ve vSech
vySe popsanych pripadech musi dojit ke zméné z aktivniho stavu do neaktivniho a naopak. Ujistéte se, Ze pfi provedeni této akce fidici
jednotka pfi zavirani invertuje pohyb brany.

4. Provedte méfeni sily zavirani dle EN 12445 a EN 12453. Pokud je zaviraci sila motoru systémem kontrolovana z davodu bezpecnosti pred
sevienim projizdéjicich vozidel nebo prochéazejicich osob, provedte jeji nastaveni s nejvysSi moznou peclivosti.
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6.2- UVEDENi DO PROVOZU

Tato operace muZe byt provedena az po dokonéeni vSech testovacich procedur. Jakéakoli provizoria jsou pfisné zakazana.

1. Vytvorte technickou dokumentaci systému, ktera obsahuje minimalné tyto dokumenty: Pfehledové schéma systému (viz pfiklad na obr. 3),
schéma elektrického zapojeni (viz pfiklad na obr. 8), hodnoceni rizik a jejich eliminace, prohlaSeni o shodé vyrobce pro vSechna pouzita
zafizeni.

2. Nabranu umistéte Stitek, na kterém budou uvedeny alespor tyto Udaje: Typ systému, jméno a adresa dodavatele (odpovédného za

uvedeni do provozu), sériové &islo, rok instalace a oznaceni CE.

Na branu instalujte Stitek (ktery je obsazen v baleni), kde je uveden postup manualniho uvolfiovani a zajiSténi servomotoru.

Majiteli systému predejte vyplnéné Prohlaseni o shodé (pouzijte pfilohu &. 1).

Pripravte a majiteli systému predejte Plan udrzby (kapitola 11 — oddélitelna pfiloha).

Pripravte a majiteli systému predejte Plan udrzby, kde jsou obsaZzeny vSechny instrukce pro udrzbu pro vSechny pouzité sou¢éasti systému.

Pred spusténim systému se ujistéte, Ze je budouci uZivatel adekvatné poucen o rizicich, kterd mohou nastat v souvislosti s pouzivanim

systému.

Nooprw

[/ UDRZBA

Udrzbové prace na vyrobku musi byt provadény v souladu se v§emi bezpeénostnimi zdsadami uvedenymi v tomto navodu a podle
platnych norem a zakon.

Systém nevyzaduje Zadnou specialni udrzbu. 1 x za pul roku je doporu¢eno zkontrolovat funkci vSech ¢asti.

Pro tuto kontrolu je vhodné pouzit postup uvedeny v odstavci 6.1. Pokud jsou instalovana dalSi zafizeni, postupujte podle planu udrzby pro toto
zafizeni.

8 ZNESKODNENI ODPADU

Tento vyrobek je nedilnou souéasti automatického systému a musi byt likvidovan v souladu s platnymi environmentalnimi predpisy.

Na konci Zivotnosti vyrobku je nutné provést jeho kvalifikované rozebrani a vytfidéni odpadu.
Zafizeni je vyrobeno z rliznych druhG materidlu - nékteré z nich je mozné recyklovat, jiné je nutné zneSkodnit. Zpusob likvidace se fidi pfedpisy
platnymi v daném regionu.

Upozornéni! — nékteré komponenty vyrobku mohou obsahovat znec€istujici nebo nebezpecné substance, které by mohly poSkodit Zivotni
prostfedi a nepfiznivé ovlivnit zdravotni stav osob.

Jak je patrné z tohoto symbolu, vyrobek neni mozné vhazovat do bézného domovniho odpadu. Tento odpad je nutno vytfidit v souladu
s platnymi pfedpisy v daném regionu a nebo cely vyrobek vréatit svému dodavateli.

Pozor! Nedodrzenim mistnich environmentalnich pfedpist a nelegélni likvidaci vyrobku se vystavujete vysokym pokutam.

DALSI INFORMACE

9.1 - POKROCILE NASTAVENI

9.1.1 - Nastaveni parametra (pouZiti ovladace uloZzeného v Modu 1)

Délkovy ovlada& muze byt pouzit pro nastaveni fady parametrd fidici jednotky:

* Doba pauzy: Doba, béhem které kfidla brany zdstavaji oteviena pred automatickym zavienim (pokud je nastaven automaticky rezim).
* Otevieni pro chodce: Rezim ¢astecného otevieni brany pro chodce.

« Sila motoru: Maximalni sila, kterou motor pohybuje kfidlem brany. Pokud je tato sila pfekro¢ena, Fidici jednotka vyhodnoti tento stav jako
prekazku a pohyb brany se zastavi. Nasledné jednotka invertuje smér pohybu.

* Rezim krokovéani (SbS): Sekvence pohybu brany pfifazena kazdému kroku.
* OGI (indikéator oteviené brany): Vystup fidici jednotky, na ktery je mozné pfipojit vystraznou lampu 24V / max. 4W.
Nastaveni mize byt upraveno pomoci libovolného ovladace uloZzeného v Modu 1 (dodavany ovladac, viz odstavec 9.3.1). Pokud neni zadny

ovlada¢ ulozeny v Modu 1, je mozné jeden z ovladacu ulozit v tomto modu pouze pro U€ely programovani a potom toto nastaveni zruSit (viz
odstavec 9.4).

VSechny parametry mohou byt nastaveny podle potfeby s vyjimkou parametru Sila motoru, ktery vyZaduje specialni pozornost: Nepouzivejte pfilis

velkou silu pro kompenzaci abnormalniho tfeni po draze brany: Nadmérna sila mize nepfiznivé ovlivnit funkci bezpeénostniho systému nebo mize

tak dojit k poSkozeni brany.

« Pokud je funkce sily motoru pouZzita pro snizeni sily narazu, provedte znovu po kazdém nastaveni jeji méfeni v souladu s normami EN 12445 a
EN 12453.

* Pokud zménéné okolni podminky ovliviiuji funkci brany, je nutné zménit nastaveni odpovidajicich parametrd.

Pred pokra¢ovanim zkontrolujte parametr, ktery ma byt upraven (TAB. 2) a akci, kterd méa byt provedena:

1. Navysilaci (obr. 26) stisknéte a pfidrzte sou€asné tlacitka T1 a T2 na dobu 5 sekund. Potom je uvolnéte.
2. Do tFi sekund po uvolnéni provedte modifikaci pozadovaného parametru uvedenou v TAB. 2.
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Parametry Hodnota Poget bliknuti vystrazné  PouZité tlacitko Provedena akce
lampy ovladace
Doba pauzy 10s 1 T1 Stisknéte T1 1x
20s * 2 T1 Stisknéte T1 2x
40s 13 T1 | Stisknéte T1 3x
60s 4 T1 Stisknéte T1 4x
Otevieni pro Otevieni na 0,7m 1 T2 Stisknéte T2 1x
chodce Otevieni na 1m * 2 T2 Stisknéte T2 2x
Otevieni na 1/2 3 T2 Stisknéte T2 3x
Otevieni na 3/4 4 T2 Stisknéte T2 4x
Sila motoru Nizka 1 T3 Stisknéte T3 1x
VyS§si* 2 T3 Stisknéte T3 2x
Stfedni 3 T3 Stisknéte T3 3x
Velka 4 T3 Stisknéte T3 4x
Krokovani OtevFeni - Stop - ZavFeni - Stop 1 T4 Stisknéte T4 1x
(SbS) OtevFeni - Stop - ZavFeni - Otevieni* |2 T4 Stisknéte T4 2x
Otevieni - Zavieni - Otevfeni - Zavieni 13 T4 | Stisknéte T4 3x
Pouze Otevieni 4 T4 Stisknéte T4 4x
OGI (Indikace oGl 1 T5 Stisknéte T5 1x
otevieni brany) | 30s - asvétleni vehoduhjezdu 2 T5 Stisknéte T5 2x
60s - osvétleni vehoduhjezdu 3 T5 Stisknéte T5 3x
Pf¥itomnost osob* (vizpar. 9.1.2) 4 T5 | Stisknéte T5 4x
* Tovarni nastaveni

9.1.2 —Funkce Pfitomnost osob
Tato funkce je fizena klavesou T5 vysilae ECCOS5 ... (obr. v tabulce 4) a uréuje provozni rezim vystupu OGI. Pokud jsou k tomuto
vystupu pfipojeny svételné moduly LM100 (nejsou soucésti dodavky), chovéa se zafizeni nasledovné:

- pfi zaviené bréané: kdyz neprihledny objekt pferusi infraCerveny paprsek fotobunék, rozsviti se osvétleni na 5s. Po 5s, pokud je
paprsek stale preruSen, rozsviti se svétlo na dalSich 5s; pokud fotobunka nedetekuje Zadny objekt, osvétleni se vypne.

- pokud je brana v pohybu (manévr otevirani nebo zavirani): svitidlo vzdy sviti. Na konci manévru (otevieni nebo zavfeni) zlistane
svitit po dobu dalSich 5s.

- kdyZz je brana oteviené a automatické zavirani neni aktivni: na konci manévru zustane svitidlo svitit po dobu 5s, poté se vypne.
- kdyZz je brana oteviené a automatické zavirani je aktivni: na konci manévru sviti lampa po dobu 5s, poté se vypne.

Pokud je aktivni funkce OGI, chovéa se lampa nasledovné:
- Nesviti: systém je v plné zaviené poloze

- Pomalu bliké&: probihd manévr otevieni

- Rychle blika: probihd manévr zavieni

- Sviti: systém je v pIné oteviené pozici

9.1.3 - Ovéreni hodnot nastavenych pro kazdy parametr (pomoci ovladaée ulozeného v modu 1)

Kontrola mize byt provedena pomoci jakéhokoli ovladace ulozenym v rezimu 1 (viz odstavec 9.3.1). Pokud v rezimu 1 neni uloZzen
zadny ovladag, je mozné si jej ulozit pouze pro G€ely programovani a poté jej smazat (viz odstavec 9.4).

Postup nastaveni (pfed zahajenim provedte kontrolu parametru, ktery ma byt ovéfen dle tabulky 3 a akce, ktera ma byt provedena):
1. Naovladaéi (obr. 25) soucasné stisknéte a pridrzte tlacitka T1 a T2 po dobu 5s a poté je uvolnéte.

2. Do 3s od jejich uvolnéni provedte akci uvedenou tabulce 3 pro ovéreni.

3. Jakmile za¢ne vystrazna lampa blikat, tla¢itko uvolnéte: pocitejte bliknuti. Vyhledejte v tabulce 2 hodnotu odpovidajici poctu zableska.

A = o
Parametr Akce Y /[ /9
Doba pauzy St!sknéte a pn"!drite tlaGitko T1 ) <l 7 & AN
Otevieni pro chodce Stisknéte a pfidrzte tlaCitko T2 5 ‘
Sila motoru Stisknéte a pfidrzte tlagitko T3 g
Funkce krokovani (SbS) | Stisknéte a pfidrzte tlacitko T4 4
Funkce OGI Stisknéte a pridrzte tlacitko TS

9.2- PRIDAVANI A ODEBIRANI ZARIZENI
Jednotliva zafizeni je mozné pfidavat nebo odebirat ze systému kdykoli. Pokud jsou zaFizeni pfidana,

je nutné oveéit jejich kompatibilitu se systémem FILO 400C/FILO 600C. Pro dalSi informace
kontaktujte technickou podporu Nice.

9.2.1 - Ukladani pfidanych zafizeni
Rozpoznavani zafizeni pfipojenych ke sbérnici ECS a ke vstupu Stop se obvykle provadi béhem

instalacni faze. Pokud jsou ale néktera zafizeni pfidavana nebo odebirdna dodate¢né, je nutno
provést nasledujici proceduru:

1. Nafidici jednotce stisknéte a pridrzte tlaéitko P2 (obr. 26) na dobu miniméalné 3 sekund, potom je
uvolnéte.
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2. Pockejte nékolik sekund, az fidici jednotka dokonci rozpoznéavani zafizeni: LED L2 zhasne. Pokud se tato LED rozblika, znamena to chybu
— pro FeSeni problému viz kapitolu &. 10.

3. Po provedeném pfidani nebo odebréani zafizeni je nutné cely systém znovu otestovat (odst. 6.1).

9.3- UKLADANI DALSICH OVLADACU

V fidici jednotce je instalovan radiovy pfijima¢ signélu z ovlada¢t ECCOS5 (rdzné modely). Tyto dodané ovladace nejsou z vyroby uloZeny v paméti
fidici jednotky. Proto je nutné nejprve ulozit prvni ovlada¢ (odst. 5.5). Pro uloZeni dalSich ovladacu je mozné pouzit jednu zvolenou proceduru (Mod
1 nebo Mod 2) — viz nize. V fidici jednotce maze byt ulozeno az 250 ovladacu v Modu 1. Pfi ukladani v Modu 1 ovlada¢ zabira v pameéti fidici
jednotky jednu pamétovou jednotku. V Modu 2 zabira jednu pamétovou jednotku jedno tla¢itko ovladace.

A Pred provedenim procedury ukladani zkontrolujte nastaveni a uvedené ¢asy.

9.3.1 - Procedura ukladani v Modu 1 (tovarni nastaveni)

Tato procedura umoznuje ukladat sou€asné vSechnatlaéitka ovladace prostfednictvim automatického sparovani s prikazy dle TAB. 4.
Pokud je ovlada¢ uloZzen v Modu 1, muZze fidit pouze jeden systém brany.

AB
TL. Prifazeny prikaz
T1 Krokovani / step-by step (SbS)
T2 Céaste&né otevfeni pro chodce
T3 Pouze otevfeni
T4 Pouze zavreni
T5 Osvétleni vchodu/vjezdu - vypnuto

Procedura ukladani
1. Nafidicijednotce (obr. 27) stisknéte a pridrzte tlacitko P4 na dobu 3 sekund. Jakmile se LED L4 rozsuviti, tlacitko uvolnéte.

2. Do 10 sekund od uvolnéni stisknéte a pfidrzte na dobu 3 sekund jakékoli tlacitko dalkového oviadace,
ktery chcete ulozit Pokud procedura ukladani probéhla uspésné, LED L4 (na fidici jednotce) 3x
blikne.

3. Pro ulozeni dalSich ovlada¢u opakujte krok 02 do 10 sekund. Jinak se procedura ukladani automaticky ukongi.

9.2.1 - Procedura ukladani v Modu 2
Tato procedura umoznuje ukladat v daném okamziku pouze jedno tlagitko prostfednictvim parovani pozadovanych prikaza dle TAB. 5.

Ovlada¢em uloZzenym v Modu 2 mGze byt fizeno vice systému automatickych bran (napfiklad: systém 1 je Fizen tlacitkem 1; systém 2 je
fizen tlacitkem 2, atd.).

Pocet Parovany prikaz Pocet bliknuti LED AdANT

stiski L4 na fidici Procedura ukladani

tla€itka jednotce 01. Pfed pokraéovanim je tfeba vymazat z paméti ovladac,
1x Re¥im krokovani 1 ktery chcete uloZzit — viz odst. 9.4.
2x | Otevreni pro chodce 2
3x Pouze otevfit 3 02. V TAB. 5 zvolte pfikaz a pocet stisknuti zvoleného tlagitka
4x Pouze zavfit 4 ovladace.
5x Vystup pro svétlo 230V (zap/vyp 5 03. Nayl"l'dlcivjednqtce (Qbr. 28) stisknéte a uvolnéte tla}éitl_<0 P4
6 T St 6 (provedte pocet stisknuti podle TAB. 5). LED L4 musi bliknout

ud B __ — tolikrét, kolik bliknuti odpovida zvolenému pfikazu.

x Otevienl'—bytovy,du.m. ! 04. Do 10 sekund, stisknéte a pfidrzte na 2 sekundy tlacitko
8x | Otevieni — vysoka priorita 8 ovladace, ktery chcete uloZzit. Pokud je procedura ukladani
9x Otevreni pro chodce 2 9 Uspésnd, LED L4 (na fidici jednotce) 3x blikne.
10x Otevreni pro chodce 3 10 05. Pro ulozeni dalSich ovladacl, se stejnym pFikazem opakujte do
11x | Otevieni + uzamknuti systému 11 10 sekund krok 03. Jinak se procedura ukladani automaticky
12x Zavieni + uzamknuti systému 12 ukongi.
13x Zamknuti systému 13
14x | Uvolnéni systému 14

9.3.3 — Procedura ukladani pomoci fidici jednotky s pouZzitim dvou ovlada€t (bez pouziti tlacitek fidici jednotky)
Timto zpGsobem je moZné uloZit NOVY oviada¢ do paméti s pouZitim STAREHO, ktery byl jiZ v systému uloZen, bez poufZiti tlagitek Fidici jednotky. Pfi
této procedure je nutné oba ovladace pfibliZit k sobé.
Béhem této procedury je NOVY ovladaé uloZen stejné jako STARY (v Modu 1 nebo v Modu 2).
« Procedura se STARYM ovladaéem uloZenym v Modu 1:

1. Postavte se v blizkosti Fidici jednotky s ob&éma ovladaci. A Mezi dvéma po sobé jdoucimi kroky €ekejte 1s.
2. Na NOVEM ovladaéi stisknéte a pridrzte libovolné tlagitko na dobu minimalné 8 sekund, potom je uvolnéte. 5

3. Na STAREM ovladaéi stisknéte a pridrzte libovolné tlagitko (které ma byt kopirovano) na dobu minimalné 2s, potom
tlacitko uvolnéte.

4. Na STAREM ovladaéi stisknéte a pridrzte libovolné tlagitko (které ma byt kopirovano) na dobu minimalné 2s, potom
tlacitko uvolnéte.

5. Na STAREM ovladaéi stisknéte a pridrzte libovolné tlagitko (které ma byt kopirovano) na dobu minimalné 2s, potom
tlacitko uvolnéte.

6. Na NOVEM ovladadi stisknéte a pridrzte libovolné tlagitko, které chcete uloZit na dobu minimalng 5s, potom je uvolnéte.
Opakuijte tuto proceduru pro kazdy z ovladac, ktery chcete uloZit.

Postup uloZeni STAREHO ovladage v Modu 2:

1. Postavte se v blizkosti fidici jednotky a ovladaci. A Mezi néasledujicimi kroky poékejte 1 sekundu.
2. Na NOVEM ovladaci stisknéte a pridrzte tlagitko, které chcete uloZit na dobu min. 8s, potom tlagitko uvolnéte.
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Na STAREM ovladagi stisknéte a pridrzte tlagitko, které chcete kopirovat na dobu minimalné 2s, potom tlagitko uvolnéte.
Na STAREM ovladagi stisknéte a pridrzte tlagitko, které chcete kopirovat na dobu minimalné 2s, potom tlagitko uvolnéte.
Na STAREM ovladagéi stisknéte a pridrzte tlagitko, které chcete kopirovat na dobu minimalné 2s, potom tlagitko uvolnéte.
Na NOVEM ovladaéi stisknéte a piidrzte tlagitko, které chcete uloZit na dobu minimalné 5 sekund,

potom tlacitko uvolnéte. Opakujte tuto proceduru pro kazdy z ovladacu, ktery chcete ulozit.

o0k, w

9.4 - MAZANI PAMETI JEDNOTLIVYCH OVLADACU Z PAMETI RIDICi JEDNOTKY

Tato procedura umoznuje smazani jednotlivého ovladace (ulozeného v Modu 1) nebo pouze jednoho jeho tlacitka (pokud byl ulozen
v Modu 2). Pro tuto operaci je nutné nejprve ovlada¢ smazat a sou¢asné mit moznost pfistupu k Fidici jednotce (pfed pokracovanim
otevrete kryt servomotoru — obr. 9).

» Postup s ovladac¢em uloZenym v Modu 1:
1. Nafidicijednotce (obr. 28) stisknéte a pridrzte tlac¢itko P4 do konce procedury.

2. Jakmile se LED L4 rozsviti, stisknéte a pfidrzte libovolné tlagitko ovladace, které ma byt zruSeno. Pfitom souc¢asné drzte
tlacitko P4 stisknuté, dokud LED L4 5x rychle neblikne. Potom obé tlacitka uvolnéte. Tuto proceduru opakujte pro kazdy
ovladag, ktery ma byt smazan.

» Postup s ovladac¢em uloZenym v Modu 2:
1. Nafidicijednotce (obr. 28) stisknéte a pridrzte tlac¢itko P4 do konce procedury.

2. Jakmile se LED L4 rozsviti, stisknéte a pfidrzte to tlaCitko ovladace, které méa byt zruSeno. Pfitom souc¢asné drzte tla€itko P4
stisknuté, dokud LED L4 5x rychle neblikne. Potom obé tladitka uvolnéte.

Tuto proceduru opakujte pro kazdy ovlada¢, ktery mé byt smazan.

9.5 - UPLNE SMAZAN{ PAMETI RADIOVYCH OVLADACU

Tato procedura umoZzfiuje smazani VSECH uloZenych ovladagu. Procedura musi byt provedena na fidici jednotce (pfed
pokraCovanim otevrete kryt servomotoru — obr. 9).

1. Navidici jednotce (obr. 28) stisknéte a pfidrzte tlacitko P4.

2. Zkontrolujte, jestli se LED L4 rozsviti na 4/5 sekundy potom zhasne a pak 3x blikne.
3. Uvolnétetlagitko P4 presné pifi tfetim bliknuti.
4
5.

Zkontrolujte, jestli LED L4 velmi rychle zablika.
Zkontroluijte, jestli LED L4 5x pomalu blikne — to znamena, Ze je procedura mazani ukoncena.

9.6 — INSTALACE ZALOZNi BATERIE (model PR100)

A POZOR! - Elektrické pfipojeni zalozni baterie k Fidici jednotce musi byt provedeno vyluéné po dokonéeni vSech
instalaénich a programovacich kroku. Baterie slouZi pro napjeni v tisiiové situaci.

Pro instalaci zalozni baterie a jejiho pfipojeni k fidici jednotce viz obr. 29 a odpovidajici instalacni navod.

Pokud je systém napajen ze zalozni baterie, potom 60 sekund po dokon€eni manévru fidici jednotka automaticky odpoji vystup
sbérnice ECS (a vSech pfipojenych zafizeni), vystup pro vystraznou lampu a vSechny LED (s vyjimkou LED ECS, kterad blika
pomaleji). Toto automatické vypnuti je pohotovostni funkci.

Potom, jakmile fidici jednotka pfijme pfikaz, je s malym zpozdénim obnoven normalni provozni rezim jednotky. Tato funkce slouzi ke snizeni
odbéru jednotky z pohotovostni baterie.

9.7 — INSTALACE SADY SOLARNIHO NAPAJENI, model SOLEKIT

A POZOR! - Pokud je systém napajen ze solarniho zdroje, NEMUSI BYT SOUEASNE NAPAJEN ZE SITE.
Pro pfipojeni solarniho napaje¢e SOLEKIT viz obr. 30 a pfislusSny instalacni navod.

@ PR100 @ SOLEKIT
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9.8 — PRIPOJENI VYSTUPU PRO SVITIDLO 230V

Pro pfipojeni viz obr. 31 a navod k pouziti zvoleného svitidla.

31 [ :.V.
. 230 V, 500 W max i

9.9 — INSTALACE EXTERNIHO SYSTEMU PRO UVOLNENI model KS200KIT
Pro instalaci externiho systému pro uvolnéni KS200KIT do servomotoru viz obr. obr. 32 a pfislusny navod k pouZziti.

9.10 - SIGNALY A DIAGNOSTIKA
Neéktera zafizeni jsou nakonfigurovana pro zobrazeni zprav pro identifikaci jejich provozniho stavu nebo anomalii.

9.10.1 - Signaly fotobunék

Fotoburiky maji indikacni (bezpec€nostni) LED (SAFE) - obr. 7, ktera umoznuje indikaci jejich stavd. Viz TAB. 6.

LED SAFE (obr. 7)

Stav

TAB. 6
Akce

Nesviti

Fotoburika nema napajeni nebo je
vadna

Zkontrolujte napéti na napdjecich svorkach fotoburiky (8—12 VDC). Pokud je
napéti spravné, je fotoburika pravdépodobné vadna.

3 rychla bliknuti, pauza
1 sekunda

Zafizeni neni fidici jednotkou
rozpoznano

Opakujte proceduru rozpoznavani fidici jednotkou. Zkontrolujte, jestli vS8echny
pary fotobunék na sbérnici ECS maji rozdilnou adresaci (viz naved pro
instalaci fotobunék).

1 velmi pomalé bliknuti

Fotoburika RX pfijima kvalitni signal

Normalni funkce

1 pomalé bliknuti

Fotoburika RX pfijima dobry signal

Normalni funkce

1 rychlé bliknuti

Fotoburika RX pfijima slaby signal

Normalni funkce. Zkentrolujte spravné nasmérovani cobou fotobunék TX-RX a
Cistotu jejich ¢ocek.

1 velmi rychlé bliknuti

Fotoburika RX pfijima velmi slaby
signal

Nespolehliva funkce. Zkontrolujte spravné nasmérovani obou fotobunék TX-RX a
Cistotu jejich cocek.

Trvale sviti

Fotoburika RX nepfijima Zadny
signal

Zkontrolujte, jestli nejsou v cesté signalu mezi fotoburikami TX-RX né&jake
pfekazky. Zkontrolujte, jestli LED na burice TX pomalu blika. Zkontrolujte
spravné nasmerovani obou fotobunék TX-RX a Eistotu jejich éoéek.
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9.10.2 - Signaly vystrazné lampy
Béhem manévru vystrazna lampa blika 1x za sekundu. Pokud nastane néjaka abnormalita, blika rychle: viz tab. 7.

Bliknuti(rychla) Stav Akce

1 bliknuti Chyba sbérnice ECS Na zac¢atku manévru nesouhlasi instalovana zafizeni se zafizenimi ulozenymi v jednotce.
pauza 1s Zkontrolujte pfifazeni a popfipadé provedte znovu rozpoznavaci proceduru (odst. 9.2.1).
1 bliknuti Né&které ze zafizeni mize byt vadné. Vadné zafizeni vymérite.

2 bliknuti Doslo k preruseni paprsku Na zacatku manévru néktera z fotobunék zastavuje pohyb brany. Zkontrolujte,
pauza 1s fotobunék jestli nejsou v cesté paprsku fotobunék néjaké prekazky.

2 bliknuti

3 bliknuti Aktivovana funkce omezovani sily| B&hem pohybu brany dochazi k nadmérnému tieni. Identifikujte pFicinu tohoto
pauza 1s servomotoru treni.

3 bliknuti

4 bliknuti Sepnuti vstupu Stop Na zacatku manévru nebo béhem pohybu byl aktivovan vstup Stop. Identifikujte
pauza 1s pFicinu.

4 bliknuti

5 bliknuti Chyba v nastaveni parametrd Pockejte alespor 30 sekund a zkuste znovu zadat pfikaz; pokud stav pretrvava,
pauza 1s elektronické Fidici jednotky znamena to, Ze doSlo k zavazné poruse a elektronicka deska musi byt vyménéna
5 bliknuti

6 bliknuti Byl prekrogen maximalni povoleny | Pockejte nékolik minut, az se systém pro omezeni poftu manévr( deaktivuje.
pauza 1s po&et manévrd za hodinu

6 bliknuti

7 bliknuti Chyba vnitfnich elektrickych Odpojte viechny napéjeci obvody a potom je pfipojte. Zkuste spustit pFikaz
pauza 1s obvodu znovu; pokud stav pretrvava, znamena to, ze doSlo k zavazné poruSe a
7 bliknuti elektronicka deska musi byt vyménéna

8 bliknuti Byl spustén piikaz, ktery Zkontrolujte typ pfikazu, ktery je pravé aktivni (mdze se jednat napfiklad o
pauza 1s neumoziuje provedeni dalsich piikaz z hodin na vstupu SbsS)

8 bliknuti prikazil

9 bliknuti Systém je uzamceny Uvolnéte systém zadanim pfisluSného povelu.

pauza 1s

9 bliknuti

9.10.3 -Signaly Fidici jednotky
Na Fidici jednotce jsou umistény LED (obr. 8), které signalizuji provozni stavy b&éhem provozu: viz tab. 8.

LED ECS Stav Akce

Nesviti Chyba Ovétte, jestli je zaFizeni pod napétim a jestli jsou v pofadku pojistky. V pfipadé vypadku
pojistky, identifikujte pfic¢inu jejiho vypadku a vymérite ji za pojistku stejné hodnoty.

Sviti V&zna chyba Zkuste vypnout Fidici jednotku na nékolik sekund. Pokud zavada trva, jedna

se 0 zavadu na desce elektroniky Fidici jednotky, kterou je nutno vymeénit.

1 bliknuti za sekundu

VSe v poradku

Ridici jednotka pracuje spravné.

2 dlouha bliknuti

Zména stavu vstupu

Zména stavu jednoho ze vstupl (jde o normalni stav): SbS, Stop, preruSeni
paprsku fotobunék nebo stisk tlacitka radiového ovladace.

1 bliknuti za 2 sekundy

Systém preSel do pohotovostniho
rezimu (standby)

VSe v poradku. Pokud pfijde pfikaz, fidici jednotka po kratké prodlevé obnovi
normalni funkci.

Série bliknuti
oddélenych pauzami

Signal vystrazné lampy - viz tab. 7

Bylo detekovano pretiZzeni a z toho divodu bylo vypnuto napéjeni sbérnice
ECS. Pro ovéfeni odpojujte postupné zafizeni na sbérnici ECS.

Rychlé bliknuti

Zkrat na sbérnici ECS

Odstrante zkrat. Pro aktivaci napajeni ECS zadejte néjaky pfikaz (napf.
pomoci dalkového ovladace).

LED Stop Stav Akce

Nesviti * Zména stavu vstupu Stop Zkontrolujte zafizeni pfipojené ke vstupu Stop

Sviti VSe v poradku Vstup Stop je aktivni

LED SbS Stav Akce

Nesviti VSe v poradku Vstup SbS neni aktivni

Sviti Zména stavu vstupu ShS Pokud je zafizeni pfipojené na vstup SbS aktivni, jedné se o normalni stav
LED L4 Stav Akce

Nesviti * VSe v porfadku Probiha ukladani do paméti fidici jednotky

Sviti Ukladani v Modu 1 Béhem ukladani v Modu 1 jde o normalni stav, ktery tva maximéalné 10 sekund.

Série rychlych bliknuti
(od1do 4)

Ukladani v Modu 2

Béhem ukladani v Modu 2 jde o normalni stav, ktery tva maximéalné 10 sekund.

5rychlych bliknuti

Mazani probéhlo spravné

Smazani ovladace probéhlo uspésné

1 pomalé bliknuti

Nekorektni pfikaz

Byl pfijat pfikaz z ovladace, ktery neni ulozen

3 pomalé bliknuti

Ukladani probéhlo spravné

Ukladani probéhlo Guspésné

5 pomalych bliknuti

Mazani probéhlo spravné

Mazani vSech ovladac¢u probéhlo uspésné
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LEDL2 Stav Akce

Nesviti * VSe v poradku Nastaven rychlostni stupen ,Pomalu”
Sviti VSe v poradku Nastaven rychlostni stupen ,Rychle*
1 bliknuti za sekundu Nebyla provedena procedura | Provedte znovu proceduru rozpoznavani(viz odst.5.4)

rozpoznavani nebo jsou chyby
v uloZenych datech

2 bliknuti za sekundu Probiha procedura rozpoznavani | Indikace probihajici faze. Tato faze trva maximéalné nékolik sekund.
LED L3 Stav Akce

Nesviti * VSe v poradku Jednoduchy cyklus

Sviti VSe v poradku Cely cyklus

*MuzZe se jednat i o pohotovostni rezim (standby)

9.11 - SPECIFIKACE

9.11.1 - Systém ECS

Systém ECS umoZzZniuje pfipojeni ECS zafizeni s pouzitim dvou vodicl, které zajiStuji jak komunikaci, tak i napajeni pfipojenych zafizeni.
VSechna zafizeni jsou ke sbérnici pfipojena paralelné. Kazdé ze zafizeni je individualné rozpoznano fidici jednotkou podle jeho unikatni adresy,
pfifazené béhem instalace.

Ke sbérnici mohou byt kromé fotobunék pfipojena dalSi zafizeni, jako jsou bezpecnostni prvky, ovladaci tla¢itka, indikac¢ni svétla, atd. Pro
Aplikaci rozpoznavaci procedury fidici jednotka postupné rozpoznavé jednotliva pfipojena zafizeni. To ji umoznuje béhem provozu detekovat
provozni stavy a abnormality s velmi vysokou pfesnosti. Z téchto davodu, kdykoli je na sbérnici ECS pfipojeno nebo odpojeno néjaké zafizeni, je
nutné opakovat proceduru rozpoznavani (odst. 9.2.1).

9.11.2 - Vstup Stop

Tento vstup slouzi k okamzité inverzi manévru brany. Pro jeho aktivaci mohou byt pouzity kontakty typu NO (v klidu rozepnuto) nebo NC (v klidu
sepnuto), ale i zafizeni s rezistenci kontaktu 8,2kQ (napf. zafizeni typu ,sensitive edges”). Ke vstupu je mozno pfipojit i kombinaci zafizeni
rdznych typt podle TAB. 9.

Pozn. 1: Kombinace kontaktd NO a NC je moznd pfi paralelnim zapojeni a pfi
TABULKA 9 pouziti odporu 8,2kQ zapojeném v sérii s kontaktem NC (je tedy mozné

& Zafizeni typu 1 kombinovat 3 zafizeni: NO, NC a 8,2kQ). o

3 NO NG 82KQ Pozn. 2: Neomezeny pocet zafizeni NO muZze byt pfipojeno paralelné.

:g NO paraleins (pozn. 2) — pe;ralelné Pozn. 3: Neomezeny pocet zafizeni NC muaZe byt pripojeno v sérii.

[ - e — Pozn. 4: Pouze 2 zafizeni s resistenci kontaktu 8,2kQ mohou byt pfipojena

Eu NC (pozn. 1) do série (pcl)zn. 3) do série paraleln&. Pokud je tfeba pfipojit vice zafizeni s resistenci kontaktu 8,2kQ, musi
8,2 kQ paralelné do série pozn. 4 byt tato zafizeni zapojena v kaskadé pouze s jednim zakondovacim rezistorem

8,2kQ.
POZOR! - Pokud je pouzit vstup Stop pro pfipojeni zafizeni s bezpeénostni funkci, potom pouze zafizeni s rezistenci kontaktu 8,2kQ
zaru€uji bezpeénosti standard Kategorie 3 odolnosti proti chybam.
Podobné jako na sbérnici ECS Fidici jednotka rozpoznava i zafizeni pfipojena ke vstupu Stop (musi byt provedena rozpoznévaci procedura).

9.11.3 - Zivotnost vyrobku

Primérné Zivotnost vyrobku je silné ovliviiovana €etnosti jeho pouzivani — tj. suma vSech Ciniteld, které maji vliv na jeho opotfebeni - viz tabulku 10.

Pro odhad Zivotnosti ve vaSich konkrétnich podminkach postupujte podle nasledujicich kroka:

1. Zadejte vSechny hodnoty do vstupnich poli v TAB. 10;

2. VGrafu 1, od hodnoty ziskané vySe vedte vertikalni spojnici, kter& protne kfivku Zivotnosti. Z tohoto prisec¢iku vedte horizontalni pfimku, ktera
protne osu po¢tu manévrl. Ziskana hodnota je odhadovanou Zivotnosti vyrobku.

TAB. 10 FILO400C 1 FILO600C
Korekéni faktor
o% 0% I
3-4m 10% 5%
Délka kfidla brany 4-5m 20% 10% 250.000 +
5-6m 25% 15%
6-7m - 20% 200.000 =
<200 kg 10% 0% _—E
. - . 200 - 300 kg 20% 10% O’ 150.000 =+
Vaha kridla brany 300 - 400 kg 30% el )§
400 - 600 kg - 30% & 100.000 4—
Okolni teplota vy$Sinez 40°C nebo nizSi nez o o
0°C, nebo vihkost vySSi nez 80% 20% 20% 50.000 !
Pfitomnost prachu nebo soli 15% 15% |
Sila motoru - 4 stupné 15% 15% ‘||
Poznamka — Tyto Udaje se tykaji posuvnych bran, které jsou spravné mechanicky | | [ Kor'ekém‘fémdr I(%)- [
vyvazeny R P e R
1] L] 20 i) Ul ] & (8 1] G 0

Hodnoty Zivotnosti podle této tabulky jsou dosaZitelné pouze, pokud je na zafizeni provadéna pravidelna udrzba podle kapitoly 7. Zivotnost je
odhadovéna na zéakladé projek&nich vypoctl a vysledkl zjisténych na prototypech. ProtoZze se jedna pouze o odhadované hodnoty, neni mozné
tyto hodnoty uplatfiovat pfi pfipadné reklamaci vyrobku.
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Priklad vypoctu odhadované Zivotnosti: Systém brany s kridlem dlouhym 3,5 m o vaze 250kg, instalovano v prfimorském prostfedi. V TAB. 10 jsou
uvedeny korekéni faktory pro tento typ instalace: 10% (délka kridla), 20% (vaha dveri) a 15% (pfitomnost prachu a/nebo soli). Tyto faktory musi byt
zahrnuty do vypoctu celkového korekéniho faktoru (secteny)- vysledny faktor je tedy 45%.

Tuto vypoctenou hodnotu (45%) vyneste do grafu 1 (na osu korekéni faktor) a na ose poctu cykld odectéte hodnotu, ktera vychazi 115 000 cykld, coz

je odhadovana zivotnost vyrobku.

Tab. 12 uzite€né informace pro feSeni zavad vzniklych béhem instalace nebo provozu.

TAB.12

PFiznak

Mozny postup odstranéni problému

Dalkovy ovlada€ nevysila zadny signél a
pfisluSna kontrolka LED nesviti.

PoZzadovany manévr se nespousti a -
LED ECS na Fidici jednotce neblika.

Zkontrolujte baterii: pokud je vybita, vymérite ji (viz téZ manudl s instrukcemi pro tento ovladac).

- Zkontrolujte, zda je
napajeci kabel spravné
zasunut do zasuvky.

- Zkontrolujte pojistky.
Pokud jsou spalené, urcete
pficinu jejich vypadku a
vymeérite je za nové
stejného typu: viz obr. 33.

Pozadovany manévr se nespousti a
vystrazna lampa nesviti.

Pozadovany manévr se nespousti a
vystrazna lampa nékolikrat blikne.

- Zkontrolujte pfijeti signalu z ovladac¢e. Pokud je signal pfijat, dostane se na vstup Krokovani (SbS),
odpovidajici SbS LED se rozsviti. Pokud je pouzit dalkovy oviada¢, LED ECS 2x dlouze blikne.

- Zkontrolujte, jestli je vstup Stop aktivni (jestli LED Stop sviti). Pokud toto neni pfi¢inou problému,
zkontrolujte zafizeni pfipojené ke vstupu Stop (zdvada mGzZe byt na tomto zafizeni).

- Selhal test fotobunék (tento test provadi fidici jednotka pfi startu kazdého manévru). Zkontrolujte stav
fotobunék podle TAB. 6.

Pozadovany manévr se spusti, ale je ihned
nasledovan reverznim pohybem.

Pozadovany manévr je proveden, ale
vystrazna lampa nefunguje.

- Nastavena hodnota omezovace sily motoru je pfili§ nizka. Brana se nemuGze pohybovat. Zkontrolujte,
jestli nejsou v cesté brany néjaké prekazky, které by ji branily v pohybu. Pokud je to nutné, nastavte
vysSi silu motoru podle odst. 9.1.1.

- Béhem manévru zkontrolujte, jestli je na svorkach vystrazné lampy napéti. Pokud ano, je zavada na
vystrazné lampé (viz manudl s instrukcemi pro tuto lampu).
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11 UZIVATELSKY NAVOD - oddélitelna pfiloha (k pfedani koncovému uZivateli)

ATento navod slouzi pro obsluhu zafizeni. UloZte jej na vhodném misté, aby byl dostupny v§em uzivatelm systému.

11.1 — Bezpeénosti instrukce

* Pfi manipulaci s timto automatickym zafizenim sledujte vzdy jeho pohyb z bezpeéné vzdéalenosti, az do konce zvoleného

manévru (do uplného zavreni €i otevieni).

* Nedovolte détem, aby si v blizkosti automatické brany hrély nebo branu ovladaly pomoci jejich ovladacich prvka.

« Dalkové ovladace drzte mimo dosah déti.

* Pokud nastane pfi manipulaci s branou jakakoli abnormalni situace (neobvykly zvuk nebo trhavé pohyby), branu zastavte.

Nedodrzenim tohoto pokynu muze dojit k vAznému Grazu nebo $kodé na majetku.

e Béhem pohybu brany se nedotykejte Zzadné z jejich pohybujicich se souéasti.

* Nezanedbavejte provadéni periodickych kontrol podle pfilozeného Planu Gdrzby.

- Udrzbové prace a opravy na zafizeni mohou byt provadény vyhradné osobami s predepsanou kvalifikaci.

* Posilani pfikazu pfi vyfazenych bezpeénostnich prvcich:

Pokud bezpec¢nostni prvky nepracuji spravné, nebo jsou vadné, je mozno branu obsluhovat.

1. Aktivujte pfikaz na otevieni (pomoci dalkového ovladace nebo pomoci ovladace pro krokovani - SbS). Pokud neni brana blokovana vlivem
bezpecénostnich prvkd (fotoburnky apod.), tak se normélné otevie. V opacném pripadé je nutné toto tlagitko 3 sekundy po stisknuti jeSté
pridrzet.

2. Popfiblizné 2s se brana za¢ne pohybovat v rezimu “pfitomnost osob”, tj. po dobu, kdy je tla¢itko stisknuto se brana pohybuje, po uvolnéni
tlacitka se zastavi. Pokud ma néktery z bezpe¢nostnich prvki poruchu, je nutné tuto zavadu co nejrychleji odstranit.

Pokud jsou bezpe€nostni prvky mimo provoz, nechte je co nejdfive opravit.

11.2 —Manuélni uvolnéni B a zajisténi f servomotoru

Servomotory ARIA (modely 400C/600C) jsou vybaveny mechanickym systémem pro manudlni otevirani a zavirani brany.

Manualni ovladani je nutné zejména v pripadech vypadku napajeni nebo v pfipadé poruchy brany. Pro zalohovani napajeni je mozné pouzit
zélozni baterii (model PR100 — neni souc¢asti dodavky), viz kapitolu €. 9 (pro dalSi informace viz pfisluSny navod k obsluze).

Pokud dojde k poruSe servomotoru, je mozné tento servomotor mechanicky odblokovat a ovéfit si, jestli neni zavada v uvolfiovacim
mechanismu.

11.3 — Seznam operaci, které mize provadét uzivatel
Pravidelné provadéné operace:

Cisténi povrchu lehce navihéenym (ne mokrym) hadrem. NepouZivejte k éisténi latky, na bazi alkoholu, benzinu, fedidel nebo jinych
hoflavin. Pfi pouziti téchto latek hrozi poSkozeni zafizeni, poZzar a Graz elektrickym proudem.

Odstranovani listi a kameni: Pfed provadénim této €éinnosti odpojte napajeni véetné baterie (pokud je pouZzita).

11.4 — Vyména baterie v dalkovém ovladaci

Kdyz je baterie vybita, dosah vysilace se vyrazné snizi. Pokud se pfi stisknuti tlacitka rozsviti pfislusné LED, ale okamzité zhasnnou, znamena to, ze
baterie je zcela vybita a méla by byt ihned vyménéna.

Pokud se pfi stisknutém tlacitku rozsviti, ale po chvili zhasne odpovidajici kontrolka LED, znamena to, Ze je baterie v ovladaci témér vybita

aje tfeba ji vyménit.

Pokud je baterie v ovladadi vybita, vymérite ji za novou baterii stejného typu. Pfi vyméné dodrZujte spravnou polaritu. Viz obrazek nize.

A Baterie obsahuji latky Skodlivé zivotnimu prostfedi, proto je nevhazujte do béZzného domovniho odpadu. ZneSkodnujte je
podle platnych environmentalnich pfedpisti na uréeném sbérném misté.







DODATEK 1

ES PROHLASENI O SHODE

V souladu s nafizenim 2006/42/EC DODATEK | ¢ast A (ES prohlaSeni o shodé pro strojni zafizeni)

Nize podepsany / spole€nost (jméno nebo nazev spolecnosti, ktera uvedla automatickou branu do provozu):

ProhlaSuje na vlastni zodpovédnost, Ze:
- Automaticky systém: automaticky fizena kfidlova brana

Vyhovuje zékladnim poZzadavkam nasledujicich nafizeni a predpisu:
2006/42/EC Smérnice pro strojni zafizeni

a jak je stanoveno v nésledujicich harmonizovanych normach:
EN 12445 Vrata - Bezpecnost pfi pouzivani motoricky ovladanych vrat - ZkuSebni metody
EN 12453 Vrata - Bezpecnost pfi pouzivani motoricky ovladanych vrat - Pozadavky




ES ProhlaSeni o shodé

ProhlaSeni o shodé dle nasledujicich nafizeni: 1999/5/EC (R&TTE), 2014/30/EU (EMC); 2006/42/EC (MD) dodatek II, EastB
Poznamka: Obsah tohoto prohlaSeni koresponduje s oficialnim dokumentem uloZzeném v archivech Nice S.p.a. Text tohoto prohldSeni byl reeditovan z vydavatelskych
davodd. Kopie originalniho prohlaSeni o shodé je dostupna na pozadani u Nice S.p.a. (TV) — ltalie.

Cislo prohlageni: 579/FILO Revize: 0 Jazyk: EN
Nazev vyrobce: NICE S.p.A.
Adresa: ViaPezzaAlta13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV), Italy

Subjekt opravnény k
poskytovani technické dokumentace: NICE S.p.A.

Typ vyrobku: Elektromechanicky servomotor 24VDC pro posuvné brany se zabudovanou fidici jednotkou a pfijimacem
Model / Typ: FILO400C, FILO600C
PFisluSenstvi: CR1004, CR1001, CR502, PR400, PR100, KS200KIT, ECCO5BO, ECCO5W O, PH200, FL200

NiZe podepsany, Roberto Griffa, feditel spole¢nosti, prohlasuje na svou viastni zodpovédnost, Ze vySe specifikované vyrobky vyhovuji nafizenim néasledujicich
predpisl:

= Nafizeni 1999/5/EC EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze dne 9. bfezna 1999, ktera se tykaji radiovych zaFizeni a telekomunikaénich terminald.
Uvedené vyrobky dale odpovidaji nasledujicim harmonizovanym predpisum, které se tykaji:

—Ochrany zdravi (€l. 3(1)(a)): EN 62479:2010

—Elektrické bezpec¢nosti: (¢l. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

—Elektromagnetické kompatibility: (€l.. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013

—Rozhlasovych pasem: (€l. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

Kromé toho jsou tyto modely v souladu s ustanovenimi platnymi pro ¢asteéné kompletovani strojni zafizeni:

= Nafizeni 2006/42/EC EVROPSKEHO PARLAMENTU A RADY ze 17. kvétna 2006 0 strojich a 0 zméné smérmice 95/16 / ES (pFepracované znéni).

- Timto se prohlasuje, Ze pfislusna technicka dokumentace byla sestavena v souladu s pfilohou VII ¢asti B smérnice 2006/42 / ES a Ze byly spinény tyto zakladni
pozadavky: 1.1.1-1.1.2-1.1.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

- Vyrobce se zavazuje predat na zakladé oduvodnéné Zadosti vnitrostatnich organu prislusné informace o ¢aste¢né kompletovaném strojnim zafizeni. Tim
nejsou dotéena prava duSevniho viastnictvi vyrobce ¢asteéné kompletovaného strojniho zafizeni.

- Pokud by se ¢aste¢né kompletované strojni zafizeni uvedlo do provozu v evropské zemi s Gfednim jazykem odliSnym od Ufedniho jazyka pouzivaného v
tomto prohlasSeni, pfeklad do tohoto jazyka musi byt poskytnut osobou, ktera uvadi strojni zafizeni do této jazykové oblasti.

- Casteéné kompletované strojni zafizeni nesmi byt uvedeno do provozu, dokud celé zafizeni, do néhoZ ma byt toto zafizeni za&lenéno, nenf schvaleno podle
ustanoveni smérnice 2006/42 / EC.

Kromé toho musi uvedené modely vyhovovat relevantni ¢asti téchto norem: EN 13241-1:2003 + A1:2011, EN 12445:2000, EN 12453:2000, EN 12978:2003 +
A1:2009

R ‘__BW/Grﬁfa
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Service Aprés Vente France

En cas de panne, merci de contacter obligatoirement
notre Service Aprés Vente partéléphone ou par email :

0820 859 203

Service 0,15 €/min + prix appel

niceservice@niceforyou.com
Merci de ne pas retourner le produit en magasin

Worldwide Customer Service
(celosvétovy zdkaznicky servis)
customerservice@niceforyou.com

Nice S.p.A.

Via Pezza Alta, 13
31046 Oderzo TV
Italy
info@niceforyou.com
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